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Schenkelfedern / Drehfedern

Schenkelfedern sind zylindrische Schraubenfedern gefertigt aus runden Dréhten mit konstantem Durchmesser und
einer linearen Drehmomentkennlinie. Das Material wird vorwiegend auf Biegung beansprucht. Die Kraft- oder
Drehmomenteinleitung erfolgt (iber die Schenkel, die in vielféltiger Weise den Anforderungen angepasst werden
kénnen. Unsere Katalogfedern werden nach den Gutevorschriften fir kaltgeformte Drehfedern (DIN 2194, Grad 1)
aus Edelstahl gefertigt. Die Schenkel entsprechen der Form 1 und sind um den angegebenen Winkel (Bild A, B, C, D)
versetzt.
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{_/\‘ Schenkelfedern / Drehfedern

HENNLICH GmbH & Co KG

Formel- | g it Benennung Formel- | & heit Benennung
zeichen zeichen
d mm Drahtdurchmesser a ° Drehwinkel
D, mm innerer Windungsdurchmesser a, ° groBter zuldssiger Drehwinkel,
D) mm mittlerer Windungsdurchmesser zugeordnet dem Federmoment M, ,
D, mm auBerer Windungsdurchmesser %y Hubwinkel
s .

D, mm Arbeitsdorndurchmesser P kgdm?® | Dichte
D mm Arbeitshillsendurchmesser N/mm?2 | Biegespannung ohne Berlicksichtigung

h des Einflusses der Drahtkrimmung
L, mm Lange des unbelasteten Federkdrpers 2 .

- g, N/mm Biegespannung,
I, mm Schenkelléange zugeordnet dem Federmoment M, |
n - Anzahl der wirksamen Windungen o, N/mm2 | korrigierte Biegespannung unter Ber{ick-
M g Masse der Feder sichtigung des Spannungsbeiwertes g
M, Nmm | Federmoment, zugeordnet dem Dreh- O N/mm? | zuléssige Biegespannung
winkel a,, A, mm GrenzabmaB des Windungsdurch-

q - Spannungsbeiwert messers der unbelasteten Feder
W Nmm Federungsarbeit E N/mm?2 | Elastizitdtsmodul
w - Wickelverhéltnis
Rur Nmm/° | Federmomentenrate

Ein Schenkel sollte fest eingespannt sein. Wenn die Schenkelfeder auf einem Dorn oder einer Hllse arbeiten soll,
muss genligend Spiel zwischen Feder und Fiihrung vorhanden sein. Die Schenkel kénnen auf vielfaltige Weise den
jeweiligen Erfordernissen angepasst werden. Bestenfalls sollten Schenkelfedern im Wickelsinn belastet werden.
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